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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ

1.1 Сформировать у студента знания, умения и опыт применения методов обратного инжиниринга (реверсивного

инжиниринга) в части:

1.2 1. Общие сведения о реверсивном инжиниринге и области его применения;

1.3 2. Методы и средства технических измерений и обработки данных, стандартизации и использование нормативной

базы при реверсивном инжиниринге;

1.4 3. Опыта реверсивного инжиниринга деталей, узлов, агрегатов, программного обеспечения систем автоматизации

контроля и управления, а также общего устройства машин и оборудования;

1.5 4. Проектирование организации мероприятий по реверсивному инжиирингу и поиску оригиналов или аналогов и

оценка целесообразности выполнения данных процессов.

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Блок ОП:

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Гидроавтоматика роботизированных систем городского подземного строительства

2.1.2 Защита интеллектуальной собственности в области технологических машин и оборудования

2.1.3 Проектирование и эксплуатация гидропривода горных машин

2.1.4 Производственная практика

2.1.5 Современные методы проектирования технологических машин и оборудования

2.1.6 Технологические машины и оборудование для строительства городских подземных сооружений

2.1.7 Безопасность производственных процессов в машиностроении

2.1.8 Конструирование технологических машин и оборудования

2.1.9 Конструкторско-технологическая подготовка производства

2.1.10 Практика по получению первичных навыков научно-исследовательской работы

2.1.11 Современные горные и транспортные машины и оборудование

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.2 Преддипломная практика для выполнения выпускной квалификационной работы

3. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ, СООТНЕСЕННЫЕ С ФОРМИРУЕМЫМИ

КОМПЕТЕНЦИЯМИ

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Знать:

ПК-1-З1 Подходы и алгоритмы реверсивного инжиниринга деталей машин, узлов и агрегатов, а также комплексно

устройство и принцип работы инжиниринг машин и оборудования

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Знать:

ПК-2-З1 Методы и средства технических измерений и обработки данных при реверсивном инжиниринге. Основы

стандартизация и использовать нормативные базы

ПК-2-З2 Основные подходы и алгоритм реверсивного инжиниринга деталей машин, узлов и агрегатов, программного

обеспечения систем автоматизации контроля и управления, а также комплексно устройство и принцип работы инжиниринг

машин и оборудования

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Уметь:

ПК-1-У1 Проектирование организации мероприятий по реверсивному инжиирингу и поиску оригиналов или аналогов и

оценка целесообразности выполнения данных процессов.

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Уметь:

ПК-2-У1 Выполнять стандартизацию в реверсивном инжиниринге и использовать нормативные базы

ПК-2-У2 Использовать стандарты в реверсивном инжиниринге и нормативные базы
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ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Владеть:

ПК-1-В1 Опытом применения стандартов в реверсивном инжиниринге и нормативная база

ПК-1-В2 Методами и средствами технических измерений и обработки данных при реверсивном инжиниринге

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Владеть:

ПК-2-В1 Использовать методы и средства технических измерений и обработки данных при реверсивном инжиниринге

ПК-2-В2 Создавать проекты организации мероприятий по реверсивному инжиирингу и владеть навыками поиска

оригиналов или аналогов и оценка целесообразности выполнения данных процессов.

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

ПК-1-1 -

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

ПК-2-1 -


