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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ

1.1 Цель дисциплины формирование компетенций в соответствии с учебным планом, а также знакомство студентов с

передовым, перспективным средством автоматизации – промышленными и мобильными робототехническими

комплексами, технологиями, используемыми при их создании. Получение навыков создания таких комплексов

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Блок ОП: Б1.В.1.ДВ.04

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Дополненная реальность

2.1.2 Жизненный цикл программного обеспечения

2.1.3 Промышленный интернет вещей

2.1.4 Элементы визуализации цифровых двойников производства

2.1.5 Методы разработки высокопроизводительных программ

2.1.6 Научно-исследовательская работа

2.1.7 Прикладной статистический анализ

2.1.8 Производственная практика

2.1.9 Интеллектуальные компьютерные системы мониторинга технологических процессов

2.1.10 Принципы функционирования цифрового двойника

2.1.11 Системы хранения и обработки данных

2.1.12 Современная теория управления. Основные принципы и математические методы

2.1.13 Технология разработки цифровых двойников технологических процессов

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

3. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ, СООТНЕСЕННЫЕ С ФОРМИРУЕМЫМИ

КОМПЕТЕНЦИЯМИ

УК-2: Способен интегрировать знания и принимать решения в сложных ситуациях, формулировать суждения на

основе неполной или ограниченной информации, управлять проектом на всех этапах его жизненного цикла

Знать:

УК-2-З1 основные способы принятия решений в сложных ситуациях

ПК-3: Способен выполнять исследования и эксперименты, оформлять результаты исследований и разработок по

самостоятельной теме

Уметь:

ПК-3-У1 оформлять результаты исследований и разработок по самостоятельной тем

ОПК-5: Способен разрабатывать и модернизировать программное и аппаратное обеспечение информационных и

автоматизированных систем

Владеть:

ОПК-5-В1 навыком использования алгоритмов разработки программного и аппаратного обеспечения информационных и

автоматизированных систем
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