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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ

1.1 Формирование знаний, умений и навыков в области программирования, обучения и управления коллаборативной

робототехнической системой.

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Блок ОП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 ARTCAD

2.1.2 Электротехника и электроника

2.1.3 Математика

2.1.4 Механика

2.1.5 Информатика

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Деформационные модули и комплексы

2.2.2 Инжиниринг грузоподъемных машин и устройств

2.2.3 Мехатроника

2.2.4 Научно-исследовательская работа

2.2.5 Научно-исследовательская работа

2.2.6 Оборудование современных производств ОМД

2.2.7 Производство сварных металлоизделий

2.2.8 Компьютерный анализ и проектирование

2.2.9 Проектирование и моделирование машин и агрегатов

2.2.10 Информационные технологии

2.2.11 Современные проблемы металлургии и машиностроения

2.2.12 Цифровизация производства

2.2.13 Технологии Big Data

2.2.14 Анализ данных и аналитика в принятии решений

2.2.15 Защита интеллектуальной собственности и патентоведение

2.2.16 Научно-исследовательская работа

2.2.17 Научно-исследовательская работа

2.2.18 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

2.2.19 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы

3. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ, СООТНЕСЕННЫЕ С ФОРМИРУЕМЫМИ

КОМПЕТЕНЦИЯМИ

ПК-1: Способность проводить работы по обработке и анализу научно-технической информации и результатов

исследований по технологическим машинам и оборудованию

Знать:

ПК-1-З3 Достоинства и недостатки коллаборативных роботов

ПК-1-З2 Протокол взаимодействия промышленных роботов с внешними устройствами по средствам контроллеров

ПК-1-З1 Особенности промышленных робототехнических систем

Уметь:

ПК-1-У2 Управлять входами-выходами контроллера

ПК-1-У1 Формировать процесс обучения коллаборативных роботов

Владеть:

ПК-1-В1 Навыками написания программного кода на языке программирования


