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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ

1.1 Формирование у студентов базовых знаний, умений и навыков в области обеспечения эргономичности систем

"оператор - горная машина" на всех этапах жизненного цикла технологических машин и оборудования горного

производства

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Блок ОП: Б1.В.ДВ.02

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Защита интеллектуальной собственности в области технологических машин и оборудования

2.1.2 Транспортные системы горно-металлургических предприятий

2.1.3 Учебная практика (ознакомительная)

2.1.4 Безопасность производственных процессов в машиностроении

2.1.5 Конструкторско-технологическая подготовка производства

2.1.6 Методология научных исследований

2.1.7 Практика по получению первичных навыков научно-исследовательской работы

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Вероятностные методы расчета технических систем

2.2.2 Защита выпускной квалификационной работы

2.2.3 Механика сыпучей среды

2.2.4 Преддипломная практика для выполнения выпускной квалификационной работы

3. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ, СООТНЕСЕННЫЕ С ФОРМИРУЕМЫМИ

КОМПЕТЕНЦИЯМИ

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Знать:

ПК-2-З1 Базовый понятийный аппарат, перечень методов эргономического конструирования и способов оценки рабочих

мест операторов в системе оператор-горная машина

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Знать:

ПК-1-З1 Методы, инструменты и приемы разработки физических и математических моделей в области задач

эргономического обеспечения системы оператор-горная машина

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Уметь:

ПК-2-У1 Грамотно выбирать и применять методы эргономического конструирования рабочих мест в зависимости от этапов

проектной деятельности

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Уметь:

ПК-1-У1 Решать типовые задачи разработки физических и математических моделей в области вопросов эргономического

обеспечения системы оператор-горная машина

ПК-2: Способен проводить научно-исследовательские и опытно-конструкторские разработки при исследовании

самостоятельных тем

Владеть:

ПК-2-В1 Приемами эффективного выполнения работ по опытно-конструкторским разработкам рабочих мест операторов в

системе оператор-горная машина

ПК-1: Способен разрабатывать физические и математические модели исследуемых машин, приводов, систем,

процессов, явлений и объектов, относящихся к профессиональной сфере

Владеть:

ПК-1-В1 Базовым набором приемов разработки физических и математических моделей в области вопросов

эргономического обеспечения системы оператор-горная машина


